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1 Definitioner, Egenskaper och Samband

DFT och IDFT, 1D och 2D:
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Symmetrisk DFT och IDFT, 1D och 2D:
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Faltning med en skiftad dirac-puls, 1D och 2D:
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Parseval’s formel, 1D och 2D:
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2 1-D Tidskontinuerliga Fouriertransfor mer
vinkelfrekvens, w

Definition:
Linjaritet:
Tidsskift:
Frekvensskift:
Dualitet:
Skalning:
Faltning:

Multiplikation:

Derivering:

Reell signal:
Diracpuls:

Impulstag:

Enhetssteg:

Rektangelpuls:

Sincfunktion :
Triangelpuls :

Cosinusvag:
2 Dirac-er:
Sinusvag:

2 Dirac-er:
Konstant:

Gauss:
Diverse:
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Fourierdomén, w € R
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3 1-D Tidskontinuerliga Fouriertransfor mer
frekvens, f

Definition:
Linjaritet:
Tidsskift:
Frekvensskift:
Dualitet:
Skalning:
Faltning:

Multiplikation:

Derivering:

Reell signal:
Diracpuls:

Impulstag:

Enhetssteg:

Rektangelpuls:

Sincfunktion :
Triangelpuls :

Cosinusvag:
2 Dirac-er:
Sinusvag:

2 Dirac-er:
Konstant:

Gauss:
Diverse:

Signaldoman, t € R
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Fourierdomdn, f € R
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4 2-D Kontinuerliga Fouriertransfor mer
spatiella frekvenser, (u, v)

Definition:

Reell signal:
Linjéaritet:
Translation, tid:

Translation, frekv:
Skalning:
Faltning:
Korrelation:
Multiplikation:

Derivering i x:
Derivering i y:

Laplace:

Generell skalning:

Rotation 1:

Rotation 2:

Separabel funktion:

Diracpuls:
Box:

Bojd pyramid:
Gauss:
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Fourierdomén u,v € R
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