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Allmänt gäller bland annat följande egenskaper: 

i) Om ( )H f  har ett lokalt max vid 0f , så har ( )H s  pol(er) nära 02π=s j f . 

ii) Om ( )0 0=H f , så har ( )H s  nollställe(n) vid 02π=s j f . 

iii) Om ( )lim 0
→∞

=
f

H f  så har ( )H s  fler poler än nollställen. 

iv) Om ( )0 lim
→∞

< <∞
f

H f  så har ( )H s  lika många poler som nollställen. 

v) ( ) ( )lim arg 90
→∞

= − ⋅ o
f

H f N P , där N = antal nollställen och P = antal poler hos ( )H s . 

 
 

  Följande kombinationer gäller (notera att det finns fler/andra alternativa motiveringar): 

• a – 5. Motivering: ( ) 1=H f  för alla f, dvs. det är ett allpassfilter, vilket för ( )H s  innebär att  
varje pol måste ha ett motsvarande nollställe speglad i imaginära axeln 

• b – 4. Motivering: ( )0 0=H  och ( )lim 1
→∞

=
f

H f , vilket för ( )H s innebär  

nollställe(n) i origo respektive lika många poler som nollställen. 

• c – 3. Motivering: Exempelvis gäller att   
  (1) ( )maxH f  vid 0=f ,   

  (2) ( )lim 0
→∞

=
f

H f  och  

  (3) ( )lim arg 90
→∞

= − o
f

H f ,  

vilket för ( )H s  innebär att  
  (1) det bör/kan finnas en negativ reellvärd pol,  
  (2) antal poler är fler än antal nollställen  
respektive  
  (3) antalet poler är antalet nollställen + 1. 

• d – 6. Motivering: ( )0 0=H , ( )maxH f  nära 0.2=f  och ( )lim 0
→∞

=
f

H f , vilket för ( )H s  

innebär nollställe i origo, pol(er) nära 2 0.2 1.2π= ⋅ =s j j  respektive fler poler än nollställen. 

• e – 2. Motivering: ( )maxH f  nära 0.2=f  och ( )lim arg 180
→∞

= − o
f

H f , vilket för ( )H s  innebär 

pol(er) nära 2 0.2 1.2π= ⋅ =s j j  respektive att antalet poler är två fler än antalet nollställen. 

• f – 1. Motivering: ( )0.16 0≈ =H  och ( )lim 1
→∞

=
f

H f , vilket för ( )H s  innebär nollställe(n) vid 

2 0.16π= ⋅ ≈s j j  respektive lika många nollställen som poler. 
 

 


