
Linjära	System	–	Föreläsning	8:	Inledning,	signal-	och	systemegenskaper

Systemoperatorn

Insignal System Utsignal

Ett	SYSTEM	=	en	matematisk	modell	av	ett	fysikaliskt	system	(alt.	en	algoritm)
som	för	olika	insignaler	x	genererar	olika	utsignaler	y

En	SIGNAL	=	en	informationsbärande	matematisk	funktion	som
representerar	en	(ofta	mätbar)	fysikalisk	storhet.

Exempel:



Stationär	signal Transient	signal







Icke-linjärt	system

Linjärt	system

Exempel	–	fysikaliskt	system	med	olika	linjära	modeller:

De	flesta	fysikaliska	system	är	inte	linjära.

Linjärisera ⟹

y

x



Exempel:
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Grafisk	illustration	av	föreläsningsexemplet
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(Internt)
Instabilt

Stabilt

Stabilisering	av	instabila	system	med	hjälp	av	återkoppling (kommer	senare	i	kursen)

(Externt)	Stabilt								(Insignal-utsignalstabilt)


