
Linjära	System	–	Föreläsning	13:	Fouriertransformanalys

(från	föregående	föreläsning)

VIDEO	1

(Det	här	pratade	jag	om	redan	på	förra	föreläsningen)
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VIDEO	2.1

(Härledning	
	utgående	från	
	fouriertransformen)

(På	förra	föreläsningen	demonstrerade	jag	konsekvensen	hos	fouriertransformen	vid	tidsskalning	av	rect-funktionen.
	Denna	video	tar	upp	konsekvenser	av	tidsskalning	för	godtyckliga	signaler)

VIDEO	2.2

(Härledning	
	utgående	från	
	inversa
	fouriertransformen)
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VIDEO	3

(Härledning	
	utgående	från	
	inversa
	fouriertransformen)

3



Se	formelsamlingens	Tabell	2	för	egenskaper	hos	fouriertransformen:

(Plus	ytterligare	några	egenskaper...)
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VIDEO	4

VIDEO	5
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VIDEO	6
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Se	formelsamlingens	Tabell	3	för	olika	fouriertransformpar			x(t)		<=>		X(w)	:

(Plus	ytterligare	ett	antal	transformpar)
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