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VIDEO	1.1

Linjära	System	–	Föreläsning	14:	Fouriertransformanalys	av	LTI-system
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VIDEO	1.2

Stabilt	energifritt	LTI-system

*	Härledning	av	faltningsteoremet.																							*	Definition	av	frekvensfunktionen	H(w).
*	Lösningsvägar	för	beräkning	av	utsignalen,	i	tidsdomänen	eller	via	frekvensdomänen.

Faltning	i	tidsdomänen

Multiplikation	i	frekvensdomänen

Jämför:
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VIDEO	2

*	Amplitudkaraktäristiken	|H(w)|	och	faskaraktäristiken	arg	H(w)	för	LTI-system.
*	Energispektrum	för	en	signal	&	energiöverföringsfunktionen	för	LTI-system.
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VIDEO	3.1

Ett	räkneexempel:	För	ett	LTI-system,	där	förhållandet	mellan	utsignalen	och	insignalen	
beskrivs	av	en	differentialekvation,	så	visas	följande	för	LTI-systemet.

		a)	Beräkna	systemets	frekvensfunktionen	H(w).

VIDEO	3.2
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VIDEO	3.3

VIDEO	3.4

		b)	Skissera	systemets	amplitudkaraktäristik	|H(w)|	och	ange	filtertyp.

Lågpassfilter BandpassfilterHögpassfilter Bandspärrfilter

Filtertyper:
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		c)	Beräkna	och	skissera	systemets	impulssvar	h(t).
		d)	Ange	systemets	kausalitetsegenskap.

VIDEO	3.5
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Lösningen	stegas	fram	och	och	gås	igenom	steg	för	steg	i	en	särskild	app.
Vi	bör	hinna	med	åtminstone	halva	deluppgift	a)	under	denna	föreläsning	–	
resten	av	a)	samt	b),	c)	&	d)	gås	igenom	under	nästa	föreläsning.
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Lösning	av	deluppgifterna		b),		c)		&		d)		kommer	under	nästa	föreläsning!

Vi	hann	även	med	deluppgift	b)	på	denna	föreläsning	–	se	nästa	sida!
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