
1Linjära	System	–	Föreläsning	19–20:	

Allmänna	passiva	filter	och	frekvensselektiva	filter
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(LTI-system!)
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Video	1.2

Video	1.1

Bättre	–	mer	korrekt:

Förstärkning	erhålls	om														,	dvs.	om

t
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Video	2.1

Video	2.2
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Demonstration	i	Matlab	av:

				1)		De	ideala	LP-filtren	ovan

				2)		Placering	av	poler	och	nollställen	för	approximationsfilter	(LP)
										(inför	fortsättningen	med	butterworthfilter	på	nästa	sida)
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Följande	två	filtertyper	examineras	inte	i	kursen:
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