Rakneexempel — systemanalys

FOr ett visst stabilt LTI-system beskrivs sambandet mellan
utsignal y (t) och insignal x(t) av differentialekvationen

dy(t)
dt?

d3x(t)+3dx(t)

4y (t) =3
+ay (Y dt® dt

Bestam systemets systemfunktion H(s),
inklusive konvergensomrade.

Rita fullstandigt pol-nolistallediagram till H(s).
Ange systemets kausalitetsegenskap.

Ange impulssvarets analytiska principutseende.
Skissera systemets amplitudkaraktaristik |H(w)|
och faskaraktéristik arg H(w) utgaende fran
pol-nolistallediagrammet for H(s).

Bestam utsignalen y(t) da insignalen ar

x(t)= 5+Zcos(3t +%j



