
Sammanfattning,	Sampling	&	Rekonstruktion	
	

Sampling:	

	Allmänt:	
 	
x t( ) = x t( )⋅pT t( ) =! = x t( )⋅p t −nT( )
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∞
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⇔ X ω( ) = Dn ⋅X ω−n⋅ωs( )

n=−∞

∞

∑ 	

	

Ideal	sampling:	
	 
pT t( ) = δT t( ) ⇒ x t( ) = x n⎡⎣ ⎤⎦⋅δ t −nT( )
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Dn =
1
T

⇔ X ω( ) = 1
T

X ω−n⋅ωs( )
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∑
Poissons	summationsformel( )

	

	
Rekonstruktion:	

	Allmänt:	
 	
y t( ) = x t( )∗h t( ) =! = x n⎡⎣ ⎤⎦⋅h t −nT( )

n=−∞

∞

∑ 	

		 	 ⇔ Y ω( ) = X ω( )⋅H ω( )	
	

Ideal	rekonstruktion:	

		 

h t( ) = sincN fst( ) ⇔ H ω( ) = T ; ω <
ωs
2
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		y t( ) = x t( )	vid	sampling	+	rekonstruktion	om		

• samplingsteoremet	är	uppfyllt			 fs >2B( ) 	vid	ideal	sampling	och		
• rekonstruktionen	är	ideal			

h t( ) = sincN fst( )( ) 	
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