
Signaler	&	System	–	Föreläsning	8:	
Laplacetransformanalys	av	(signaler	och)	system

Energifritt	LTI-system

⟹	Motiverar	användningen	av	fouriertransformer	vid	beräkning	av
						utsignal	samt	för	frekvensanalys	av	både	signaler	&	system!



Inversa	laplacetransformen		⟹
integrera	i	stället	i	imaginärdel	längs	någon	annan	linje	i	s-planet:

Inversa	fouriertransformen		⟹	
integrera	(=	summera	för	ett	kontinuum	av	punkter)	längs	imaginära	axeln:

Annan	lämplig	linjärkombination	av	insignalskomponenter	(basfunktioner)

för	vilka																				är	lätta	att	beräkna?

Energifritt	LTI-system



Beräkning	av	utsignalen	från	ett	LTI-system,	
som	är	beskrivet	med	en	differemtialekvation

VIDEO	1

VIDEO	1

Först	–	laplacetransformen	av	en	derivata	(den	första	av	två	videor):

Utsignalen	från	LTI-systemet	i	videon	beräknas	i	nästa	video!

Ska	förstås	vara	+∞

Ska	vara	y'(t)



VIDEO	1

VIDEO	2

Video	2	=	Räkneexempel:



(Relationen	mellan	zero-input/-state	response	och	homogen/partikulär	lösning
	togs	upp	i	föreläsning	3)

VIDEO	2



Konvergensområdet	för	H(s)	bestäms	av	systemets	kausalitetsegenskap
och/eller	stabilitetsegenskap.

⟹		3		möjliga	system,	beroende	på	konvergensområde	för	H(s):
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(Insignal-utsignal-stabilt)






