
Signaler	&	System	–	Föreläsning	11:	
Tidsdomänanalys	av	tidsdiskreta	signaler	&	system

från	förra	föreläsningen:



Exempel:				Ett	tidsdiskret	LTI-system	med	insignal	x[n]	och	utsignal	y[n]
																			som	beskrivs	av	följande	differensekvation:

y[n]	+	y[n–1]	=	x[n]
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De	karaktäristiska	termerna	relateras	till	den	karaktäristiska	ekvationens	rötter:

Tidsdiskreta	systemTidskontinuerliga	system



Exempel	–	En	signal	x[n]	som	utgör	insignal	till	ett	energifritt	LTI-system	med	impulssvar	h[n]:



Jämför	ovanstående
med	tidskontinuerlig	
faltning!

Lasses	hjälpgrafer	under	föreläsningen:



Exempel	–	analytisk	&	"grasfisk"	faltning	för	samma	LTI-system	och	insignal	som	tidigare:



Lasses	hjälpgraf	under	föreläsningen:

forts.	räkneexemplet:








