6

2 Fouriertransformen for tidskontinuerliga funktioner

2.1 Fouriertransformen
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2. FOURIERTRANSFORMEN FOR TIDSKONTINUERLIGA FUNKTIONER
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2.2 Egenskaper hos fouriertransformen
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2.2.1

2.2.2  Bestadm fouriertransformen till signalen, nedan genom att...
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2.2.4  Rita spektrumet“tor m(t) for foljande basbandssignaler

a) m(t) = cos(1000¢) b) m(t) = 2 cos(1000t) + cos(2000¢)



