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Stromdelning
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Nattopologi
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Losningsmetodik
— Kirchhoffs lagar och Ohms lag

1. Ansatt en strom genom
varje resistans.
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Begreppen slingor och maskor
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Losningsmetodik
— Kirchhoffs lagar och Ohms lag

1. Ansitt en strom genom
varje resistans.

2. Ansitt en spanning Gver
varje resistans.
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Losningsmetodik
— Kirchhoffs lagar och Ohms lag

1. Ansitt en strom genom
varje resistans.

2. Ansitt en spanning 6ver
varje resistans.

3. Ohms lag pé varje resistans.
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Losningsmetodik
— Kirchhoffs lagar och Ohms lag

1. Ansatt en strom genom
varje resistans.

2. Ansitt en spanning 6ver
varje resistans.

3. Ohms lag pa varje resistans.
4. KCL pé lampliga noder.
5. KVL pa lampliga slingor.
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Losningsmetodik
— Kirchhoffs lagar och Ohms lag

1. Ansitt en strom genom
varje resistans.

2. Ansitt en spanning 6ver
varje resistans.

3. Ohms lag pé varje resistans.
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4. KCL pa lampliga noder.
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Losningsmetodik
— Kirchhoffs lagar och Ohms lag

1. Ansitt en strom genom
varje resistans.

2. Ansitt en spanning Gver
varje resistans.

. Ohms lag pa varje resistans.
. KCL pa lampliga noder.

. KVL pé lampliga slingor.

. Los ekvationssystemet.
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Natforenklingar — Ideala kallor Losningsmetodik

— Nodanalys

1 1 o
0 0
1. Eliminera ensamma

A =< B A B A B A B spanningskallor.
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I princip figur 1.31 i Sune Soderkvist
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Infér nodanalys Losningsmetodik
— Eliminera ensamma spanningsskallor — Nodanalys

1. Eliminera ensamma
spanningskallor.

2. Vilj en referensnod och
jorda den.
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Losningsmetodik
— Nodanalys

1. Eliminera ensamma
spanningskallor.

2. Vilj en referensnod och
jorda den.

3. Infor en potential i varje
ojordad nod.
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Losningsmetodik

— Nodanalys

1. Eliminera ensamma
spanningskallor.

2. Vilj en referensnod och
jorda den.

3. Infor en potential i varje
ojordad nod.

4. KCLi varje ojordad nod.
. Los ekvationssystemet.

6. Uttryck sokt storhet i dessa
potentialer.
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Losningsmetodik
— Nodanalys

1. Eliminera ensamma
spanningskillor.

2. Vilj en referensnod och
jorda den.

3. Infor en potential i varje
ojordad nod.

4. KCL i varje ojordad nod.
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Anteckningar fran tavlan

Foljande sidor innehéller mina anteckningar av det som
hamnade pé tavlan da jag 16ste exemplet.
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Omskrivna ekvationer
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KCLi de tre noderna
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Ekvationerna pa matrisform
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