Lasse Alfredsson

Differentialekvation -
Signaler & System

Ex, Elektrisk krets,
Spéanningskallan = insignal,
Strémmen = utsignal:
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Differentialekvation -
Signaler & System

Ex, Mekaniskt system:
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Yo = utdragsléngd vid vila, dvs. jamviktslage

Fs(t)

/I\Ff(l‘) /I\Fd( f)

\u/ y(t) = awikelsen fran jamviktslaget
Fy(t) X(t) = lagesférandring av infastningspunkten

k = fjaderkonstant
C = dampningskonstant
v = hastighet i y-led

J o

a = acceleration i y-led

Totalt utdragen langd: y,., () = y, + y(t)— x(t)

Fjaderkraften F(t)=k-y,(t)

Dampkraften Fy(t)=c-v(t)=c- ‘Wt;ft(t)

For massan gaéller:

Newtons 2:a lag (D krafter i y-led):

m-g-F(t)-F(t)=m-a=m
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