
Forts.	om	STABILITET	från	förra	föreläsningen	(Nr.	8)

Följande	tre	sidor	om	stabilitet	är	de	tre	sista	sidorna	i	materialet	från	föreläsning	8:

(Insignal-utsignal-stabilt)

Exempel	1:

Exempel	2:

Signaler	&	System	–	Föreläsning	9:	
Laplacetransformanalys	av	LTI-system	–	Passiva	filter



Exempel	3:

Exempel	1:

Exempel	2:



Exempel	1:

Exempel	2:



VIDEO	1



VIDEO	2.1

Bättre,	mer	korrekt:				Förstärkning	om																			dvs.	om	

VIDEO	2.2



VIDEO	3.1

2.	Hur	kan	vi	själva	placera/välja	poler	och	nollställen	hos	H(s)	så	vi	erhåller
				önskad	amplitudkaraktäristik	|H(w)|	och	faskaraktäristik	arg	H(w)?

1.	Hur	kan	vi	få	en	god	förståelse	för	(en	intuitiv	tolkning	av)	hur	|H(w)|	och	arg	H(w)
				ser	ut	grafiskt	utgående	från	pol-nollställediagrammet	för	H(s)?



Krav?

Exempel:



(	Demo	i	pzchange	i	båda	fallen	ovan!	)



Demo	i	pzchange	av	tidigare	exempel	med

VIDEO	3.2

Lasse Alfredsson
Kommentar efter föreläsningen:

Det blev inget demo i pzchange baserat på denna systemfunktion H(s).
Jag improviserade i stället utgående från exemplen på föregående sida.


