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2.	Hur	kan	vi	själva	placera/välja	poler	och	nollställen	hos	H(s)	så	vi	erhåller
				önskad	amplitudkaraktäristik	|H(w)|	och	faskaraktäristik	arg	H(w)?

1.	Hur	kan	vi	få	en	god	förståelse	för	(en	intuitiv	tolkning	av)	hur	|H(w)|	och	arg	H(w)
				ser	ut	grafiskt	utgående	från	pol-nollställediagrammet	för	H(s)?

Signaler	&	System	–	Föreläsning	10:	
				•	Laplacetransformanalys	av	LTI-system	–	Frekvensselektiva	filter
				•	Tidsdomänanalys	av	tidsdiskreta	signaler	&	system

från	förra	föreläsningen:

VIDEO	3.1



Demonstration	i	pzchange	inför	Butterworthfilter







Jämför	med	Atilas	exempel	på	kaskadkopplade	system	på	gästföreläsningen	i	tisdags:





Exempel	på	stabilisering	av	ett	kausalt	instabilt	LTI-system	genom	återkoppling:

Nu	går	vi	tillbaka	till	kaskadkopplingsexemplet	två	sidor	tidigare	och	slutför	resonemanget	där...)
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Korrigering i efterhand: Systemfunktionen ska vara H1(s) = ––––
dvs. tag bort nollstället! �
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Tidsdomänanalys	av	tidsdiskreta	signaler	&	system

VIDEO	1



VIDEO	2
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Tidsdiskreta	signalmodeller





Den	alternerande
enhetssekvensen:



VIDEO	4



Exempel:				Ett	tidsdiskret	LTI-system	med	insignal	x[n]	och	utsignal	y[n]
																			som	beskrivs	av	följande	differensekvation:

y[n]	+	y[n–1]	=	x[n]


