Forelasning 2020-09-04

Forelasning 2+3: Fouriertransformen

| kursen skall vi &gna oss at olika typer av transformer,

som kan anvéndas for att analysera signaler och system. ot
De anvands aven for att konstruera / designa system, B 0. {e g

eller for att utféra berdakningar!

Tidsdoméan (alt. rumsdoman) Frekvensdoman (alt. transformdoman)
N
Transform ("basbyte") -
Signaler / funktioner o ; Transformer / spektrum (ocksa funktioner!)
- Tidsdiskreta vs tidskontinuerliga : - Diskreta vs kontinuerliga
- Periodiska vs icke-periodiska :
) <

Invers transform



Nagra egenskaper X(¢) < X(»)

1) Tidsforskjutning
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2) Tidsskalning med a>0
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(Fortséattning) Fortséattning 2020-09-11

Nagra egenskaper  xu) < X

3) Frekvensforskjutning Visa sjalva som (latt) évning! X@'Ms) . . I
4) Derivering xw({) e (;)w)v\ X(UJ) X(w)
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5) Dualitet ("symmetri®) X(w = fx[%)e ‘)wol'f et ot
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6) Konjugering Visa sjalva som (latt) évning! X< X ("’")



"unit impulse”, "Dirac delta’, ...

DiraCi m pu ISen 5(1:) ‘Mer formell definition (distributionsbegreppet):
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Diracimpulsen 4(t)

Fouriertransformen och Diracimpulsen
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Funktionerna rekt & sinc

o ,ﬂ't‘k\ - rCC“' l{) = M.H’.*%_) _ ulf" El") "Unit gate function”
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(Fortsattning)

Funktionerna rekt & sinc
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Exempel
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Exempel (Gaul3kurva)

4
Definiera: oyit) = &t p Co)= Fiawk.

2

Derivera: @‘ 'uﬁ'{ = -2to\lb) = -0t o)

TA\).N Tab 21 l
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. < JG DIG Vi samlar konstanterna
: w)= -2 &L I el bn b |

Fouriertransformera: Jw Qw)= -2 EOS = JTT oA G e negalema

L6s separabla differentialekvationen:
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(Fortsattning) 2
Exempel (GauRRkurva) Mt

Lds separabla differentialekvationen: | | t
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