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S:r]\\]/..a:;)ﬂg:i%(gse)r; Flw =F(s)

Kaskadkoppling  Aterkoppling

[ 1+H

(negativ aterkoppling)

Allt systemrelaterat har forutsatter LTI-system:

[ Linjaritet ] [Tidsinvarians] g(t)z(u*h)( )

/ Analog modulering\ V,o(t)=(xsh)(2)
o AM: [x(t):m(t)c(t) e | alt)

x(e)=(arm(@)e(e)| | " beseing

s=jw

i

Kausalitet Y (s)
s

o 1 (5 =*(3)(
[Y (s)] [Y (s)] [Y (w)] Frekvensselektiva filter \
zi zs zs
* Filterterminologi
dlagram * 3 dB-grans(vinkel)frekvenser

[dar c cos w

(<)
[ L(wsc)( ]

Demodulering: T Fysikaliskt system, v (w) © tl(w)dB
~ . t.ex. elektriskt, _ 'z * Filtertyper
[y(t)—x(t)c(t) samt LP'f'lter] mekaniskt, biotekniskt, Hlw)= X(w) « LP, HP, BP, BS, AP
ilq(oﬂnt;:ﬁsits:;; e Butterworth, LP
Vinkelmodulering: — [x(t)=C+Asin(wot+<p)] * Polplacering

N )‘ argH( ) ¢ |Hlw =;
[ Franlt) =1+ 11 ] /Difzitalmodulering \ ‘ ( )‘ 1+(w/w3d3)zn
(¢)}

( ) { A-cos(wct+<p); et [y( ) c H +A‘ ’sm(w t+o+ argH( ))] + Chebyshev, LP
x(t)= _ * Polplaceri

= el x| el —
* PM: fd(t)zz. P « Bindira modulation: 2-ASK, BPSK, BESK Energ:ignal _ * Pol- och nollstalleplaceringar

for andra filtertyper

_ 2 _i 2
* FM: fd(t)zﬁ m(t)/ \ fﬁ?&”?ﬁm&fs”éaginm sk )/ va(t) [Ex_ﬂx(t)’ dt_ZWﬂX(w)‘ dt] K (1P, BP, B5, A7)

T -periodisk signal x(t) (t)= i ¢ M [y(t): i D"t [Dk=Ck~H(kwl)] Effektsignal

[pxz; ﬂx(t)rdt:kg\ckr]

k=—cc k=—co

x =Cp Xo=2C M m
_arng+§ [x(t)=Xo+2)A(ksin(kwlt+<pk)] [y(t)=Y0+Z)7ksin(kwlt+9k) [YO:XOH(O), Ykz)?k-’H(kwl)|, 9k=<pk+argH(kw1)]

ka>0
k=1 k=1




1(e) (o) [doe»da]

Om jw-axeln ligger i
konv.omr. fér F(s) = F S)

s=jw

e AM: x(t):m(t) ( ) eller

x(e)=(a+m(e))e(e)

[dar c cos w

(v
) e

Demodulering:
[y(t): x(t)c(t) samt LP-fiIter]
Vinkelmodulering:

nlto 1040
]
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Allt systemrelaterat har forutsatter LTI-system:

[ Linjaritet ] [Tidsinvarians]

E—l

/
Differentialekvations- f—l Vi

beskrivning

Ly Ly Ty

(9] [1f9)] 1)
N\

S
. N

abilitet [~

ger

'l‘ den tredje

‘ \
\

{ Tvéavdem
Kausalltet

Fysikaliskt system,
t.ex. elektriskt,
mekaniskt, biotekniskt,
ekonomiskt,
m.fl. system

/Digital modulering

[x(t):{ A-cos(:ctﬂp); OSt"<T

f.0.

|

» Bindra modulation: 2-ASK, BPSK, BFSK

o [cke-bindra modulation:

ASK, M-PSK, QPSK, QAM, FSK

\

Stabilt
LTl-system

Kaskadkoppling  Aterkoppling

Pol-nollstalle-
Grafisk representation av E
lagram
daga OBS: Gl6m inte K och kon

[ {e)=casinfei o)

Ar stabilt LTI-system

[() c-H(0)+AH(w

pJanlet oo )

)

[w 0

(negativ aterkoppling)

Frekvensselektiva filter \

* Filterterminologi
*3 dB-Tréns(vinkel)frekvenser

. |H
. Lilﬁ:r) %er

e LP, HP, BP, BS, AP
e Butterworth, LP
* Polplacering

H(w)‘=;zn

1+(w/w3dB

* Chebyshev, LP

* Polplacering

* Principiella egenskaper
* Pol- och nollstélleplaceringar

for andra filtertyper
(HP, BP, BS, AP)

k

s

[‘Pbo = arng +E
k=1

() X +2X sm(kw t+<pk)

stabilt

Effektsignal

N\ {
system y(t)=
) >[<>

k=1

: [p__ﬂ |dt_z\c]
Vy+ D, sin(keo,t+6, [YO:XOH(O), V=X, |H(ke,), 0k=gok+arg/-/(kwl)] ! i
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Allt systemrelaterrat har férutsatter LTl-system

Linjaritet Kausalitet

E_l
/ [ Stabilitet ]

[Differentialekvations-

beskrivning

[Kausalitet] Y (s)

4 Fysikaliskt system,
t.ex. elektriskt,
mekaniskt, biotekniskt,
ekonomiskt,

\_ m.fl. system Y,
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| stabilitet

[Kausalitet
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/X(t) _ i Cke jkwll}

S k=—oc0

t)=X,+ XA sinfkt+,

K ) 2 S k=1

B y(t): z Dkejkw

stabilt -

LTI-

system

J_, e)=r, + 3

\_ k:].

n(kw,t+0), [

Forelasning 3 & 4:
* Fourierserieutveckling av periodiska signaler
* Berdkning av utsignal y(t) fran stabila LTI-system med periodisk insignal

Effektsignal

ne e S

¥, =X,-H(0),
dar |. .
V=X, ~‘H(kw1)

0, =g0k-|-argH(kw1) }




